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ПРЕДГОВОР 

Као што знате, студент сам Машинског факултета у Нишу, на катедри за 
Транспортну технику и Логистику, и овим дипломским радом приводим крају 
своје студирање.  
Протеклих година циљ мог студирања био је разумевање логистичких 
принципа који покривају модерни начин размишљања, планирања и орга-
низације. Већи део својих студија посветио сам изучавању логистике, 
предмета на логистици, који се баве процесима транспорта, складиштења, 
организације, али и предмета који су из области конструисања као што су 
техника конструисања, конструисање мобилних машина, погонски систе-
ми, софтвер у конструисању. 

Област конструисање, је област за коју имам посебно интересовање, и то је 
област чије познавање и разумевање у што је могуће бољој мери ће ми 
изузетно користити у животу и стварању добре пословне каријере. 

Група предмета као што су техника конструисања, конструисање мобилних 
машина, погонски системи и софтвер у конструисању, чије изучавање ми је 
било подстицај за израду дипломског рада на тему Анализа и синтеза 
погонских система дампера, баве се изучавањем мобилних машина.  

Изучавањем ових предмета, мобилних машина, почев од технике констру-
исања и конструисања мобилних машина који се баве општим поступком 
пројектовања мобилних машина, погонских система који се баве изуча-
вањем трансмисије кретања и погонским механизмима манипулатора и 
софтвера у конструисању који се бави пројектовањем софтвера за оптими-
зацију мобилних машина заокружио сам једну целину из области констру-
исања, и стекао потребно знање. 

Овим дипломским радом не представљам посебан пројекат, или неку посе-
бну идеју, јер сам сигуран да ће то знатно боље урадити стручњаци који су 
ми сугерирали у изради дипломског рада. Њиме сам хтео, кроз четири по-
главља да читаоце упознам са основним особинама мобилних машина у 
овом случају дампера.  

Хтео бих се још захвалити свим колегама, пријатељима, родитељима, али 
свакако и професорима проф. др. Зорану Маринковићу и проф. др. 
Миомиру Јовановићу и њиховим асистентима. Асистенту Предрагу 
Милићу дугујем посебну захвалност, за свесрдну и несебичну помоћ, а 
посебно ментору овог рада, изузетном стручњаку и личности, проф. др. 
Драгославу Јаношевићу.    

Аутор 
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Увод 9

1.УВОД

1.1. Мобилне машине 

Развој мобилних машина текао је са потребама човека да себи олакша 
рад при обради земљишта и производњи хране, градњи кућа и путева, 
ископу руда, транспорту материјала и робе, регулацији водених токова 
и заштити животне средине. 
Из предходно наведеног јавила се потреба за великим бројем мобилних 
машина које би задовољиле све захтеве тј. потребе човека. 

Данашња светска продукција мобилних машина (сл.1) одликује се 
бројношћу различитих врста (комуналне, пољопривредне, транспорт-
не, грађевинске, рударске) и бројношћу модела исте врсте али разли-
читих величина. 

Међу набројаним врстама мобилних машина свакако се налазе и дамп-
ери. Дампери су пре свега транспортне машине, служе за транспорт 
растреситог и каменог материјала. Зависно од величине дампера, могу 
се користити у грађевинарству и рударству. Из тога следи, да дампери 
спадају и у групу грађевинских и рударских машина. Дампери малих 
конструкција користе се у грађевинарству док већи дампери се користе 
искључиво у рударству.   

Као водећи светски произвођачи мобилних машина (дампера) издвајају 
се следеће мултинационалне компаније: CATERPILLAR , LIEBHERR , 
KOMATSU, VOLVO , TEREX , JSB , CASE , ATLAS ....   

Дампери су пре свега 
транспортне машине, 
служе за транспорт 
растреситог и 
каменог материјала. 
Зависно од величине 
дампера, могу се 
користити у 
грађевинарству и 
рударству. 

Сл.1. Мобилне машине
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Закључак 

За крај овог дипломског рада хтео бих најпре да кажем да је почевши најпре 
од избора теме преко прикупљања литературе и саме израде, рад настао као 
продукт искрене жеље за истраживањем и стицање новог знања и надградње 
и усавршавање већ стеченог знања из области конструисања за коју имам 
посебно интересовање.    

У уводном делу, првом поглављу, дипломског рада одређена је врста 
мобилних машина и место где дампери припадају. Дампери припадају 
транспортним, рударским и грађевинским машинама у зависности од 
величине.  

У другом поглављу извршена је анализа дампера, извршене су: функци-
онална, параметарска, и структурна анализа дампера. Функционалном ана-
лизом утврђено је да је основна функција дампера прекидни транспорт мате-
ријала, која се остварује елементарним функцијама утовар, транспорт и исто-
вар. Параметарском анализом на основу претраживања интернет страница 
водећих светских произвођача прикупљени су параметри као што су: маса 
машине, снага машине, запремина корпе, запремина материјала у корпи, 
носивост… На основу спроведене анализе уочени су следећи показатељи: 
према распону масе, снаге и носивости дампере можемо поделити на мани и 
велике, према конфигурацији кретног механизма на круте и зглобне, транс-
мисија кретања је хидродинамичка док је погон механизма манипулатора 
хидростатички. Структурном анализом дампера утрђено је да постоји мно-
штво варјантних решења дампера. Да би се извршила њихова морфолошка 
анализа посматрани су у односу на: концепцију ослоно кретног механизма и 
концепцију истресања корпе.  

Трећим поглављем описане су трансмисије дампера. Утврђено је да постоји 
неколико концепција трансмисија дампера и то: механичка, хидродинамичка 
и електрична трансмисија. Код дампера се најчешће користи хидродинамичка 
трансмисија. Основу хидродинамичке трансмисије чини комплексни 
хидродинамички претварач који у комбинацији са одређеним мењачима даје 
повољне вучне карактеристике. Хидродинамички мењачи могу бити меха-
нички са прекидом тока снаге и аутоматски без прекида тока снаге. Пренос 
снаге од мењача на погонске точкове врши се помоћу карданских ватила и 
погонских мостова. На крајевима погонских мостова налазе се бочни реду-
ктори који додатно утичу на промену степена прноса. Такође, је утврђено да 
вучне карактеристике утичу на учинак дампера у смислу савлађивања отпора 
који се јављају при кретању дампера.  

У четвртом поглављу извршена је синтеза погонског механизма корпе. 
Утврђено је да постоје различите концепције погонског механизма корпе. 
Кинематички пар који чине ослоно-кретни механизам дампера и корпа дам-
пера, повезан са телескопским хидроцилиндрима чини погонски механизам 
корпе. Код крутих дампера телескопски хидроцилиндри су пстављени испод 
корпе док су хидроцилинри класичне конструкције код зглобних дампера 
постављени са бочне стране дампера односно везани за бочне странице кор-
пе. Анализом корпе дампера утврђено је да је корпа заварене конструкције, 
различитих облика који омогућују ефикасно пуњење и истресање. За опти-
малну синтезу погонског механизма корпе развијен је софтвер. Оптимална 
синтеза извршена је променом броја секција хидроцилиндара, коришћени су 
хидроцилиндри са три секције и четири секције, променом пречника хидро-
цилиндра, хода хидроцилиндра и координата положаја зглобова којим је 
цилиндар везан за ослоно-кретни члан и корпу дампера.  
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